
メカシリンダの
かんたん便利な使い方

《 エアー互換機能  》を使った

サーボアンプ一体型
ロッドタイプ

サーボアンプ一体型
ロッドレスタイプ

メカシリンダ 全機種

スイッチで動かす

前進 後退

ティーチング BOX

ワークを見ながら
ジョグハンドルで設定

メカシリンダなら標
準機能で

このような使い方が
できます。

エアシリンダ代替、シャッターの開閉、ワーク搬送、
ワークの払出し etc.

アイデア次第で用途はいろいろ！

前進、後退の 2点 又は 中間点を入れて 3 点間の『停止位置』『移動速度』がプログラムレスで
設定できます。押しボタンスイッチだけでもご使用いただけます。
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ティーチング BOXのジョグハンドルを回すと、
シリンダのロッドやキャリアテーブルが連動して動きます。

標準
機能

停止位置

速  度

全
機種  昔から
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お問合せ 

株式会社 ダイアディックシステムズ 
〒920 -0342  石川県金沢市畝田西二丁目160番地 
TEL. 050-3161-3509    FAX.  076-259-6091 
埼玉営業所 TEL. 048-575-5575  FAX.  048-575-5573 
大阪営業所 TEL. 06-6350-0178  FAX. 06-6350-0129  
E-mail: info@dyadic.co.jp 
URL: http://www.dyadic.co.jp/jp/ 
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メカシリンダ 

入力信号

メカシリンダ
動作 移動 停止

オフオン オン

移動 停止

オフ

エアー互換モード１（レベル信号）
移動指令入力のオン状態で移動します。
移動途中でオフした場合には、その場所で停止します。

エアー互換モード２（パルス信号）

入力信号

メカシリンダ
動作

目標位置

移動

オン
オフ

移動指令入力のオン信号はパルス信号（10ms 以上）で
す。その後、入力信号をオフにしても目標位置に移動します。

入力信号の違いにより、モードは2つあります。 ※モードはティーチングBOXで設定します。

目標位置

スイッチだけで 2点又は 3点間移動が可能！
始点、中間点、終点を任意に設定できます。

前進 中間 後退

0V

前進 中間 後退

エアー互換機能

PC1
PC 2
PC 4
PFIN （後退端到達信号）
ZFIN （前進端到達信号）
ZONE （中間点到達信号）
ALM
ILK
24V
0V


